Cvicenie 1
Prepocitané priklady

Na cviceni sme rétali priklady na princip virtudlnych prac (hl'adanie rovnovaznej polohy pre dvojné
rovinné matematické kyvadlo, kyvadlo s posuvnym zdvesom) a D’Alembertov-Lagrangeov princip

(hmotny bod na zvislej osi pruzinou spojeny s hmotnym bodom na vodorovnej kruznici).

Domaca tiloha
e Priklady zo stranky druhého cviciaceho,

o dopliujtce priklady - najdite vazby, rozmer konfigura¢ného priestoru, aktivnu silu a najdite/overte

rovnovéazne polohy z principu virtudlnych prac:

1. Dva hmotné body spojené pruZinou (IIT) (Obr.[I). Hmotny bod m, je viazany na vodorovni
kruZnicu s polomerom R s poc¢iatkom v z = L. Hmotny bod ms je viazany na vodorovnu
kruZnicu s polomerom R s pociatkom v z = — L. Hmotné body st spojené pruzinou tuhosti

k s nulovou pokojovou dlzkou. TiaZové zrychlenie smeruje nadol, v smere zapornej osi z.

2. Dva hmotné body spojené pruzinou (I) (Obr.[2). Hmotny bod m, je viazany na vodorovnu
os . Hmotny bod m; je viazany na priamku rovnobeZnu so zvislou osou z vysunuta z
pociatku do vzdialenosti D v smere osi y. Hmotné body st spojené pruzinou tuhosti £ s

nulovou pokojovou dlzkou. TiaZové zrychlenie smeruje doprava, v smere kladnej osi y.

3. Dva hmotné body na kruznici (I) (Obr. . Hmotné body m,, m, st viazané na vodorovnu
kruznicu v rovine zy so stredom v poc¢iatku a polomerom R. Hmotné body st spojené pruzi-

nou tuhosti k£ s nulovou pokojovou dlzkou. Tiazové zrychlenie smeruje kolmo na kruznicu.

4. Dva hmotné body na kruZnici (II) (Obr.[d). Zadanie ako v priklade[3] ale tiazové zrychlenie

smeruje v smere zapornej osi y.

5. Dva hmotné body spojené pruzinou (II) (Obr.[5). Hmotny bod m je viazany na kruZnicu
v rovine yz s polomerom R a so stredom v z = R. Hmotny bod my je viazany na kruZnicu
v rovine zz s polomerom R a so stredom v pociatku. Hmotné body st spojené pruzinou

tuhosti k£ s nulovou pokojovou dlzkou. Tiazové zrychlenie je v smere zdpornej osi z.

6. Dva hmotné body spojené palickou (Obr. ). Hmotny bod m; = m je viazany na zvisli
kruznicu s polomerom R a so stredom v pociatku, umiestnentd v rovine zy. Dmotny bod
my = m je viazany na td istd kruznicu. Hmotné body st spojené pali¢kou dizky 2R. Tiazové

zrychlenie smeruje nadol, v smere zdpornej osi .


http://davinci.fmph.uniba.sk/~meszaros29/m.html
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Treba si zapamaitat’
° Zivotn}’/ priestor N hmotnych bodov bez védzieb: ¥ = (ry, rq, ...r3x) € R3Y
e Vizby: ¢, =0, =1,2,..k <3N
e Konfigura¢ny priestor: M = {r € R*N;¢,(7) =0prea = 1,2, ...k < 3N}, dimM = 3N — k

e D’Alembertov-Lagrangeov princip:

e Princip virtudlnych préc:



