Arduino — Hallov linearny senzor A1302 (02K)

Linearny Hallov senzor dava napéatie priamoumerné magnetickej indukcii. Pouzity typ ma citlivost 13
mV/mT (pre presnejsie merania by bolo dobré senzor jednorazovo skalibrovat pomocou komeréného
magnetometra). Bez pritomnosti magnetického pola je vystupné napatie asi 2.5V, potom v zavislosti
od polarity pola napétie stipa k +5V alebo klesa k OV. Nase zariadenie preto dokdze zmerat
magnetické pole v rozsahu priblizne +/- 0.16 T s rozlisSenim asi 0.4 mT (0.2%).

signal
+5V ' GND

Zapojenie: +5V -> +5V, GND -> GND, signal -> A0
Program:
// Arduino a A1302 (02K) linedrny Hallov sensor

// pri pohlade na senzor spredu (na skosenu cCast):
// lavy = +5V - pripojit na +5V

// stredny = GND - pripojit na GND

// pravy = analdbgovy vastup - pripojit na A0

float value;

void setup ()
{

Serial.begin(9600); // Spustit sériovi linku do PC
}

void loop ()

{
value=analogRead (AO); // 0...1023
Serial.print (value);

Serial.print (" ")
value = value - 500; // nula zhruba v strede,
//zistit presnt hodnotu meranim bez magnetu
value = value / 1024 * 5.0; // previest ¢islo ma volty
// (analbgovy vstup m& rozsah 0 ... 5V)
value = value / 0.013; // citlivost senzora je asi 1.3 mV/gauss =
// 13 mvV/mT = 0.013 V/mT mbdZe byt 0.010 ... 0.016,

// treba okalibrovat

Serial.print(value,1l); // zaokruhlenie na 1 desatinné miesto
// (rozliZenie A/D prevodnika je asi 0.4 mT)
Serial.println (" mT");
delay(100); // cakat 100 milisekind
}

Ulohy:

1. Overte funkénost zapojenia pomocou ,Monitora sériového portu” a ,Sériového zapisovaca“
pri prikladani magnetu k senzoru.

2. Nastavte konstantu (polohu stredu) v programe tak, aby bez pritomnosti magnetu daval nas
systém hodnotu 0 mT.



