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Úvod 

 Na základe získaných základných vedomostí z elektroniky som zhotovil napájací 

systém pre vyššiu platformu robota. Využil som na to dva články mobilných batérií. 

Zapracoval som spínač, prepojenie aby som bol schopný nabíjať batérie, balancer na 

rovnomerné nabíjanie článkov batérie a tranzistor na prevod napätia. Výsledkom je schopnosť 

napájania výššieho výpočtového systému pre mobilného robota, ktorý sa pohybuje po 

miestnosti a potrebuje byť mobilný. 

Schéma 

 Zapojili sme dva članky batérie(po 3,2V), pripojili sme spínač, pomocou ktorého, ak je 

zapnutý, napätie prechádza ďalej alebo v opačnom prípade nie. Za spínačom sme zapojili 

tranzistor, pomocou ktorého vyvádzame +5V do platformy a zvyšok uzemňujeme. 
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