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Alarm  

Cieľ práce: 

Vytvoriť alarm, ktorý sa spustí po zaznamenaní pohybu. 

Pomôcky: 

Arduino Uno, ultrazvukový senzor HC-SR04, bzučiak (LD-BZEG-1205), 2x 5kΩ rezistor, 2x LED 
dióda (1x červená a 1x zelená), breadboard, USB-B kábel, kábliky na prepojenie 

Postup: 

K Arduinu pripojíme bzučiak (pin D8 a pin GND), ultrazvukový senzor (Vcc pin na 5V, Trig pin 
na pin D3, Echo pin na pin D2 a GND pin na GND) a LED diódy cez rezistory na pin D10, D11 
a GND. Vytvoríme program a nahráme ho do Arduina. 

Schéma:  

V reálnom zapojení je iná voľba pinov (ako v postupe) a pridaná zelená LED dióda. 

 

Obrázok 1 - schéma 

Popis: 

Ultrazvukový senzor vysiela zvuk s frekvenciou 40 kHz, ktorý sa odráža od objektov pred ním 
a vráti sa do senzora. Podľa času prenosu zvuku (a rýchlosti zvuku) vieme následne vypočítať 
vzdialenosť objektu. V programe teda nastavíme hranicu vzdialenosti najbližšej prekážky 
(napr. steny) ako hranicu v ktorej je alarm vypnutý. Akonáhle nadobudne vzdialenosť menšiu 
hodnotu, spustí sa 10x alarm (bzučiak so striedaním tónu s vyššou a nižšou frekvenciou 
a blikaním červenej LED diódy). Ak je vzdialenosť po skončení alarmu zas v nastavenej 
hranici, alarm ostane vypnutý. Takto detekuje ultrazvukový senzor pohyb. 
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Sketch: 

 

Obrázok 2 - sketch 
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Obrázok 3 


